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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1 Wstep
1.1 Przedmiot SPT

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST-T-1 sa wymagania dotyczace wy-
konania i odbioru rob6t wewnetrznych zwigzanych z wykonaniem instalacji systemu
CCTV 1 systemu sygnalizacji pozaru.

1.2 Zakres stosowania SPT

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji robot
koniecznych do wykonania instalacji wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 1.3. Zakres roboét objetych SPT

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie:

- systemu CCTV,

- systemu sygnalizacji pozaru,

w modernizowanym budynku.

2 Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami.

Uzyte w SPT wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

Adresowalna centrala sygnalizacji pozaru - centrala systemy sygnalizacji pozaru
pozwalajacego na identyfikacje¢ i kontrole stanu urzadzen systemu

Gniazdo czujki - element SSP, stanowigcy podstawe czujki, zawierajagcy modutl adresowy
Elementy kontrolno sterujace - modut centrali sygnalizacji pozaru sterujacy urzadzeniami
uruchamianymi w momencie emisji sygnatu alarmowego oraz pozwalajacy na kontrole
sprawnosci sterowanych urzadzen

Kamera TV wewnetrzna - kamera przystosowana do pracy w klasie srodowiskowej I'1 II
(PN-EN-50131-1:1999 p. 7.1.)

Centrala alarmowa - zesp6t srodkéw sprzetowych i programowych, dziatajacy wedlug
okreslonego algorytmu i realizujacy co najmniej funkcje decyzyjne i sterujgce w systemie
alarmowym

Multiplekser cyfrowy - urzadzenie odbierajace sygnat wizyjny z wielu kamer,
przetwarzajace go na sygnat cyfrowy 1 sterujagce wysytaniem sygnatu cyfrowego do
jednego lub kilku wyjs$¢, w tym z mozliwo$cig obrazowania na jednym ekranie obrazéw z
réznych kamer, jak rowniez sterujacy zapisem 1 odtwarzaniem obrazu we wspotpracy z
macierzg dyskowg z mozliwo$cig réwnoczesnego zapisu i odtwarzania obrazu.
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Czujka dymu i temperatury- czujka wykorzystujaca zjawisko pogorszenia widocznosci w
momencie pojawienia si¢ dymu wspolpracujaca z modutem temperaturowym

Prace kablowe - 0ogét prac zwigzanych z zainstalowaniem niezbednych kabli tacznie z
samymi kablami, materiatami instalacyjnymi i pomocniczymi

Prace montazowe - og6t niezbednych prac zwigzanych z zainstalowaniem urzadzen,
tacznie z samymi urzadzeniami i materiatami pomocniczymi

Prace uzupelniajace - prace pozwalajace na zapewnienie wlasciwej pracy i kontroli
zainstalowanego systemu obejmujace instalacj¢ oprogramowania, prace kontrolne,
rozruchowe i szkolenie

Przygotowanie podloza - og6t prac pozwalajacych na umocowanie urzadzenia do podioza
lub rozpoczecie kablowania

Reczny ostrzegacz pozarowy - adresowalny przycisk alarmowy pozarowy wysylajacy
sygnal alarmowy po zbiciu szybki zabezpieczajacej i nacisnigciu przycisku lub po samym
rozbiciu szybki.

Sygnalizator optyczno-akustyczny wewnetrzny - sygnalizator alarmu emitujacy sygnat
akustyczny i §wietlny do pracy w klasie srodowiskowej I'1 II (PN-EN-50131-1:1999 p.
7.1.)

System CCTYV - system nadzoru wizyjnego, telewizyjny system nadzoru - zesp6t
telewizyjnych srodkoéw technicznych i programowych przeznaczony do obserwowania,
wykrywania, rejestrowania i sygnalizowania nienormalnych warunkéw wskazujacych na
istnienie zagrozenia

3 Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z

Dokumentacja Projektowa 1 Specyfikacjami Technicznymi.

3.1 Przekazanie terenu budowy do prac przygotowawczych i robé6t
kablowych

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Kontrakcie przekaze Wykonawcy Teren Budowy
do prac przygotowawczych i robét kablowych.

3.2 Przekazanie terenu budowy do prac montazowych

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Kontrakcie przekaze Wykonawcy Teren Budowy
do prac montazowych i uzupetniajacych w stanie:

- zakonczone prace tynkarskie i malarskie, wykonczona stolarka wewnetrzna

i przewidziana w projekcie aranzacja wnetrz.

4 Materialy

4.1 Ogoélne wymagania

Nalezy stosowa¢ materialy posiadajace atesty dopuszczenia do obrotu i powszechnego
stosowania zgodnie z art. 10 Prawa Budowlanego (Dz.U. 2000.106.1126), a za sprawdzenie

3
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ich wtasciwosci i zgodnos$ci z dokumentacja projektowg odpowiedzialny jest wykonawca
robot. Kable 1 gniazda stosowane w instalacji okablowania strukturalnego powinny
spetnia¢ wymagania kategorii Se.

4.2 Materialy do prac kablowych

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i
zgodnosci z danymi wytworcy. W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych sie
watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na jako§¢ wykonywanych Robét, przed wbudowaniem
dany materiat nalezy podda¢ ponownym badaniom.

Kazdy materiat musi mie¢ atest wytworcy stwierdzajacy zgodnos¢ jego wykonania z
odpowiednimi normami.

4.3 Rury peszel

Wykonane z polipropylenu o wytrzymatoéci 125N, Srednice wyszczegélnione w projekcie
wykonawczym.

4.4 Listwy

- wykonane z samogasngcego materiatlu o wysokiej elastyczno$ci pozwalajacego na cigcie
1 modelowanie bez ryzyka pekniecia listwy,

- zaczepy pokryw muszg zapobiega¢ samoczynnemu otwieraniu si¢ kanatow podczas
eksploatacji.

4.5 Kable

Typy kabli i ich parametry ustalone i opisane w projekcie wykonawczym. Zastosowane
kable powinny odpowiada¢ wymogom normy PN-93/E-08390/14 rozdz. 6 ust. 6.1
Wymiar i materiat przewodu elektrycznego oraz jego izolacja powinny zapewniac
wlasciwe zasilanie dowolnego urzadzenia lub elementu (napi¢cie nie mniejsze niz jego
minimalna okre§lona warto$¢ robocza przy pomiarze w warunkach maksymalnego pradu).
Jezeli z obliczen Wykonawcy wynika, ze bilanse pradowe dla proponowanych urzadzen
wymagaja kabli innego rodzaju, niz wyspecyfikowane w PW, oznacza to, ze dobrane
urzadzenia nie spetniaja wymogoéw kontraktu.

4.6 Urzadzenia podstawowe

Nalezy spetni¢ nastepujace warunki:

- urzadzenia i ich elementy mogg by¢ sprawdzone przez producenta przed dostarczeniem,
- opakowanie powinno chroni¢ urzadzenia przed uszkodzeniem w czasie transportu i
przechowywania,

- opakowanie powinno by¢ oznakowane w sposéb jednoznacznie pozwalajacy na
identyfikacje,

- urzadzen i1 elementow nie nalezy dostarcza¢ wczesniej niz bedzie mozliwe ich
zainstalowanie.
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5 Urzadzenia systemu nadzoru telewizyjnego CCTV

Wymagania PN:

- potwierdzenie standardu bezpieczenstwa wg EN60065 w urzadzeniach zasilanych
bezposrednio z sieci.

Inne wymagania:

- dostosowanie parametrow urzadzen do wysokiego poziomu technologicznego
pozostatych systeméw w przypadku systeméw zintegrowanych,

- wszystkie urzadzenia muszg spetnia¢ wymog pracy w kolorze oraz we wspodtpracy z
urzadzeniami cyfrowego przetwarzania i zapisu obrazu.

5.1 Kamery TV - wewnetrzne

Wymagane funkcje szczegdlne: balans bieli, automatyczne spowolnianie migawki w
warunkach stabego oswietlenia;

PARAMETRY:

Zasilanie zewnetrzne): 12-24 V AC/DC

System TV: PAL

Przetwornik obrazu: CCD 1/3”

Czutosc¢: 0,5 lux przu 1,2

Rozdzielczo$¢ pozioma: > 540 linii TV

Stosunek sygnat/szum: nie gorszy niz 50 dB

Wyjscia wizyjne: catkowity sygnat wizyjny 1,0 Vpp, 75 Q

Temperatura pracy (WEW): -10 do +45 oC

5.2 Multiplekser cyfrowy

Wymagane funkcje:

jednoczesna obstuga obrazéw ,,na zywo" (podzialy ekranu), jednoczesne zapisywanie i
odczyt obrazu, format kompresji MPEG-4AVC, mozliwos¢ rejestracji 2/kl/s dla kazdej
kamery, w maksymalnej rozdzielczosci D1, mozliwo$¢ powiadamiania droga mailowa o
stanach alarmowych urzadzenia

Parametry:

Zasilanie: 120 - 240 VAC

Wejscia video: 32xBNC (PAL/CCIR)

Wyjscia video: 2xBNC (w petni konfigurowalne — praca w podziale)
Facza: port szeregowy, USB

Wejscia sterujace: 1x alarmowe, 16x NO/NC

Wyjscia sterujace: Ix alarmowe, 1x przekaznikowe

Wymiary: max (wys./szer./gt.) 90x400x430 mm

Masa (ZEW): do 13 kg

Temperatura pracy (ZEW): 0 do +350 C
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6 Urzadzenia systemu sygnalizacji pozaru

6.1 Obudowy do elementow kontrolno-sterujacych

Wymagania:

- dostateczny poziom szczelnosci (odpowiadajacy wymaganiom zawartym w projekcie
wykonawczym),

- zapewnienie wejscia dtawikowe na osobne wprowadzanie przewoddow linii dozorowej 1
linii sterujacych.

6.2 Elementy kontrolno sterujace - uruchamiajace urzadzenia systemu
pozarowego w momencie odebrania sygnatu alarmowego

Urzadzenia poza przekazywaniem sygnalu wykonawczego w warunkach alarméw musza
umozliwia¢ kontrolowanie sprawnos$ci uruchamianych urzadzen.
Wymagana sprawnos¢ w temperaturze pracy: -20C + 60C

6.3 Multisensorowa czujka dymu i temperatury

Wymagania:
- izolator zwar¢,
- mozliwo$¢ podiagczenia wskaznika zadziatania,

Napigcie pracy: 19-27V
Zakres temperatur pracy: -20C + 60C
Wilgotno$¢ wzgledna: do 95%
Maksymalne wymiary z gniazdem: @120 x 80 mm
Masa: do 0,2 kg

6.4 Gniazdo czujki

Wymagania:
- dostosowanie do proponowanych czujek i proponowanej centrali sygnalizacji pozaru,
- mozliwo$¢ montazu przy podtynkowym i natynkowym prowadzeniu przewodow;

Maksymalne: A118 x 30 mm
Maksymalna masa: 80 g

6.5 Reczny ostrzegacz pozarowy

Wymagania

- wewngetrzny izolator zwarc,

- alarm wywotywany bezposrednio przez zbicie szybki,

- stan alarmowy 1 zadzialanie systemu potwierdzone wbudowanym Elementem optycznym,
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Zakres temperatur pracy: -20C + 50C
Szczelnos¢ obudowy: co najmniej IP 24
Masa: do 0,6 kg

6.6 Odbior i sktadowanie materiatow na budowie

Materiaty typu: kable, osprzet instalacyjny nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze
$wiadectwami jako$ci, wymaganymi atestami, kartami gwarancyjnymi, protokétami
odbioru technicznego. Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod
wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi wytwoércy. W przypadku stwierdzenia wad
mogacych mie¢ wptyw na jako$¢ wykonania robot, materiaty nalezy przed ich
wbudowaniem podda¢ badaniom okreslonym przez dozér techniczny robot.

Sktadowanie materiatéw na budowie powinno odbywac si¢ zgodnie z zaleceniami
producentéw. Konieczna jest dbatos¢ o zapewnienie warunkéw zapobiegajacych
zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wtasciwosci technicznych materialéw na
skutek wptywu czynnikéw atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowac
wymagania wynikajace ze specjalnych wtasciwosci materiatéw oraz wymagania w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

7 Zasilanie

A) Wymagania ogdlne:

- zaktada sie, ze zasilacze dobrane przez producentéw urzadzen sg odpowiednie,

- w przypadku podania w specyfikacjach parametry zasilaczy sg obowiazujace (poza
przypadkami stwierdzenia, ze dla dobranych urzadzen sg one niewystarczajace — nalezy
dobra¢ inne).

B) Wymagania okreslone w PN-93/E-08390/12 [eqv IEC 839-1-2]:

1. Bateria akumulatorowa — dopuszcza si¢ wszystkie typy dostgpnych baterii
akumulatorowych.

2. Jezeli zasilacz zawiera bateri¢ akumulatorowg i urzadzenie tadujace, to wymagang
pojemno$¢ minimalng Cmin oblicza si¢ wg wzoru:

Cmin = 1,25x(Alxt1+ A2xt2) amperogodzin, gdzie

tl 1t2 sg czasami (wyrazonymi w godzinach) trwania obcigzenia stanu pogotowia i stanu
obcigzenia alarmowego,

Al - prad catkowity [A], pobierany przez system alarmowy w przypadku uszkodzenia
zasilania podstawowego, w stanie czuwania systemu — bez innych alarméw,

A2 - prad catkowity [A], pobierany przez system alarmowy w warunkach stanu
alarmowania

C) Zasilacze sieciowe:

Zastosowane by¢ mogg nast¢pujace typy zasilaczy sieciowych:

- zasilacz z transformatorem do zasilania pradem przemiennym

- zasilacz z transformatorem i prostownikiem do zasilania pragdem statym,
- zasilacz z baterig akumulatoréw i urzadzeniem tadujacym

- przetwornica
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D) W przypadku stosowania transformatoréw sieciowych muszg one spetni¢ wymogi:
- transformatory bezpieczenstwa zgodne z wymaganiami IEC 742 eqv PN-88/E-08105
- przy obcigzenia pojemnosciowe, transformator powinien mie¢ odpowiednio obnizong
warto$¢ napiecia (rezerwa wartosci parametrow),

E) Z zasilaczem, dodatkowym dla kazdego systemu, powinna by¢ dostarczona informacja
producenta podajaca, co najmnie;j:

- zakres napigcia wejsciowego,

- maksymalny prad wyjsciowy,

- napigcie wyjsciowe przy minimalnym napigciu wejsciowym — bez obcigzenia i przy
obcigzeniu nominalnym;

- napiecie wyjsciowe przy maksymalnym napigciu wejsciowym — bez obciazenia 1 przy
obcigzeniu nominalnym;

- przewidziany zakres czegstotliwosci roboczej;

F) Dla zasilaczy transformatorowych do zasilania pragdem statym (prostownikowych)
dodatkowo poza informacjami okreslonymi powyzej nalezy podac:

- najbardziej niekorzystny przypadek te¢tnienia (pulsacji) napigcia wyjsciowego w catym
zakresie napi¢cia wejsciowego i pragdu wyjsciowego, ktéry powinien zosta¢ okreslony z
uwzglednieniem linii zasilajace;,

G) Dla przetwornikéw pradu stalego na prad przemienny dodatkowo:

- najbardziej niekorzystny przypadek wspoétczynnika ksztattu lub inaczej zdefiniowanego
przebiegu wyjsciowego w calym zakresie napigcia wejsciowego 1 wyjsciowego pradu
obcigzenia,

- maksymalny wspoiczynnik mocy obcigzenia lub inne ograniczenie obciazenia biernego,
- zakres zmian czg¢stotliwo$ci wyjsciowej przy minimalnym i maksymalnym obcigzeniu,
- najwyzsze szczytowe napigcie wyjsciowe w catym zakresie napigcia wejsciowego i
obcigzenia wyjsciowego;

H) Dla zasilaczy integralnych systemu, nalezy poda¢ informacje okreslone w p. E oraz:
- napigcie wyjsciowe na interfejsie zasilacza przy maksymalnym i1 minimalnym napigciu
wejsciowym,

- maksymalny prad staly, jaki powinien ptyna¢ do systemu.

I) Badania

Przy dostawie nalezy upewnic si¢, ze, zasilacz posiada odpowiednig dokumentacje, a
parametry s3 zgodne z wymogami projektowymi.

Przed zamontowaniem Wykonawca zobowigzany jest do wykonania pomiaréw parametréw
pradowych potwierdzajacych informacje producenta.

W trakcie rozruchu systemu, jezeli przy pelnym obcigzeniu nominalnym, nie wystepuja
oznaki niewydolnosci pradowej, badanie zasilacza mozna ograniczy¢ do pomiaréw
temperatury obudowy.

Odbiér zasilaczy odbywa si¢ w ramach odbioru koncowego systemu i ogranicza si¢ do
sprawdzenia protokoléw ze sprawdzenia parametréw oraz pomiar6w temperatury
obudowy.
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8 Sprzet

Do wykonania instalacji przewiduje si¢ uzycie nastepujacego sprzetu:

- wciggarka reczna kabli,

- urzadzenie do przebi¢ poziomych,

- miernik pojemnosci skutecznej,

- wiertarka udarowa 600W (inne elektronarzedzia),

- drabina uniwersalna 4m

Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z powyzszych.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania sprzetu o wlasciwosciach nie mogacych
wplyna¢ niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot.

9 Transport

Materialy na budowe powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami BHP i ruchu
drogowego odpowiednimi $rodkami transportu w spos6b nie zagrazajacy ich jakosci.
Wykonawca powinien wykazac si¢ mozliwoscig korzystania z samochodu dostawczego z
zamknietym pomieszczeniem tadunkowym.

10 Wykonanie robot

10.1 Wymagania ogoélne

Wykonawca zobowigzany jest do przedstawienia do akceptacji projektu organizacji i
harmonogramu rob6t. Dokument taki uwzglednia wszystkie warunki, w jakich beda
wykonywane roboty instalacyjne. Wykonawca powinien stosowa¢ standardy robot
zapewniajace wysoka jakos$¢ i niezawodnos¢ potaczen i transmisji.

10.2 Prace kablowe

Prace kablowe powinny by¢ prowadzone przez wykonawce systemu lub wykonywane pod
nadzorem autorskim w zakresie uzgodnionym z Inzynierem.

Trasy kablowe wykonywane bedg podtynkowo w peszlach PVC (zgodnie z projektem
wykonawczym) z zachowaniem linii pionowej przy tolerancji 2% odchylenia od pionu.
Kabel nalezy utozy¢ w stanie naciggnietym bez napre¢zania (dopuszczalny luz 2%).
Koncéwki zarobione z rezerwa od 6 do 10 cm.

10.3 Montaz urzadzen podstawowych

Spelnienie wymagan producentéw dla systemow sygnalizacji wlamania klasy C, jak 1
wysokich wymagan koniecznych przy montazu pozostatych systeméw stanowig
wystarczajace kryterium jako$ci montazu.

Dodatkowo konieczne sg nadzory autorskie w zakresie zgodno$ci z dokumentacja
projektowa, normami i parametrami okreslonymi w specyfikacjach technicznych.
Odbidr robdt obejmuje:
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- kontrole sprawnos$ci komunikacji z wszystkimi modutami systemu zainstalowanymi w
obiekcie,

- testowanie elementéw liniowych zainstalowanych w obiekcie,

- testowanie elementéw oprogramowania.

Wszystkie elementy liniowe 1 wykonawcze poszczegdlnych systeméw muszg by¢ tak
zainstalowane, aby w czasie odbioru wykazywaty prawidtowos$¢ dziatania w czasie
testowania jednostek centralnych systemu.

10.4 Zasilanie

Instalacja zasilaczy powinna odbywac si¢ pod nadzorem Inspektora Nadzoru
sprawdzajacego m.in. zgodno$¢ wykonanych prac i dostarczonej dokumentacji.

11 Kontrola jakosci robot

Urzadzenia opisywanych systeméw spetniajg wysokie wymagania, co pozwala zatozy¢, ze
pochodzg one od sprawdzonych producentéw i kontrolg jakosci mozna ograniczy¢ do
kontroli producenta.

Kontrola jakos$ci montazu odbywa si¢ w ramach nadzoru autorskiego.

12 Prace kablowe

Kontrola tego typu prac polega przede wszystkim na sprawdzeniu zgodnosci rodzaju
uzytych kabli z wytycznymi projektu wykonawczego. Dodatkowo kontrola obejmuje:
cigglosc¢ toréw kablowych 1 odpornos¢ na przebicie. Jezeli projekt wykonawczy nie
precyzuje przebiegu kabla, kontroluje si¢ rowniez jego wypoziomowanie i zgodnos$¢
odstepoéw pomiedzy poszczegdlnymi kablami z PN w przypadkach, w ktérych normy
nakazuja okre$lone odstepy.

13 Montaz urzadzen

Kontroluje sig¢:

- zamocowanie urzadzenia do podioza,

- zgodno$¢ zamontowania z projektem wykonawczym i z instrukcja producenta.
Dopuszczalne odchytki linii zamontowania elementéw w pionie i poziomie nie
przekraczaja 1cm, o ile stwierdzona niedoktadnos$¢ nie obniza jako$ci pracy urzadzenia i
nie narusza estetyki pomieszczenia. W przypadku czujek kontaktronowych, czujek
liniowych i luster czujki liniowej jakakolwiek tolerancja linii zamontowania nie jest
dopuszczalna.

14 Obmiar robot

14.1 Jednostka obmiarowa
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Imb - kable i przewody kabelkowe

Imb - wykuwanie bruzd pod prace kablowe

Imb - uktadanie rur i listew kablowych

Imb - wcigganie kabli do rur

Imb - uktadanie kabli w korytkach

Iszt - wszystkie wyspecyfikowane urzadzenia podstawowe i zasilacze
Iroboczo-godzina - szkolenie personelu w obstudze zainstalowanego systemu

Prace przygotowawcze pod roboty kablowe 1 prace kablowe facznie 1m kabla kazdego
rodzaju wg specyfikacji ujetej w przedmiarze robét dla kazdego systemu. Warto$¢ jednego
metra kabla kazdego systemu oblicza si¢ wedlug wzoru:

P1j = P1j0 + ((Wrp/YD), gdzie:

P1j — cena kabla okreslonego rodzaju za 1 mb wg ceny ofertowej,

Wrp — wartos$¢ ofertowa wszystkich rob6t przygotowawczych pod prace kablowe w
okreslonym systemie zabezpieczen,

>'1 —taczna dtugos¢ wszystkich kabli w systemie — przy odbiorach czesciowych wedtug
przedmiaru, a przy odbiorze koncowym wedtug obmiaru,

15 Odbior robot

15.1 Rodzaje odbiorow

Dziatania zwigzane z wykonaniem robét podlegaja:

- odbiorowi robd6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu (prace przygotowawcze)

- odbiorowi wstepnemu po zakonczeniu montazu i rozruchu (kazdy z zainstalowanych
systemow)

- odbiorowi koncowemu po uptywie okresu gwarancji (kazdy z zainstalowanych
systemow)

16 Podstawa ptatnosci

16.1 Cena jednostki obmiarowej

W pkt. 16.1 wymieniono jednostki obmiarowe, za ktére ptatno$¢ nalezy przyjmowac na
podstawie obmiaru i jako$ci wykonanych prac.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

Przy pracach kablowych wszystkie materialy kablowe, prace przygotowawcze i prace
kablowe facznie z kosztami zaopatrzenia, transportu, przygotowania stanowisk pracy,
uporzadkowania terenu instalacji kablowych 1 prac sprawdzajacych. Wyjatek stanowi
sprawdzanie rob6t kablowych bedace przedmiotem pozycji obmiaru jako prace
uzupetniajace. Materialy 1 prace przygotowawcze do robét kablowych rozlicza si¢ na 1 mb
kabla zgodnie ze wzorem zawartym w p. 16.1.
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Elementy wyposazenia wymienione w obmiarze w pozycji okreslonego urzadzenia
mieszcza si¢ w jego cenie ofertowej tacznie z kosztami zaopatrzenia, transportu,
przygotowania stanowiska pracy do montazu, montazu, pracy urzadzen i sprzetu,
uporzadkowania miejsca montazu oraz uruchomienia i testowania. Wyjatek stanowig
przypadki, gdy uruchomienie i/lub testowanie jest przedmiotem oddzielnej pozycji
obmiaru. Przygotowanie podtoza pod montaz urzadzenia jest odbierane i rozliczane tacznie
z urzadzeniem

Cena prac uzupelniajagcych obejmuje komplet czynnosci o dajacej si¢ wydzieli¢ funkcji
stanowigcy osobng pozycje obmiaru. Wyklucza si¢ dodatkowe wycenianie jakichkolwiek
prac uzupetniajacych poza wyszczegélnionymi w obmiarze robot.
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