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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
INSTALACJI ALARMOWEJ
1. Wstep

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
1.1. Nazwa zamOwienia oraz nazwa szczegotowej specyfikacji techniczne;j
Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna dotyczy instalacji alarmowej w
projekcie przebudowy z rozbudowa budynku rd Charzykowy

1.2. Przedmiot i zakres robot objetych SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania techniczne dotyczace
wykonania i odbioru robot elektrycznych przy wykonaniu instalacji alarmowej Budynku
RD Charzykowy.

Specyfikacja Techniczna stanowi czgs¢ Dokumentacji Przetargowe;.

Budowa obejmuje prowadzenie robdt zwigzanych z wykonaniem instalacji alarmowe;,
wyposazeniem jej w takie elementy jak centrala alarmowa, czujki i manipulatory. Do
zakresu niniejszej specyfikacji nalezy rowniez zasilanie elektryczne 230V AC
elementow wyzej opisanej instalacji. W sklad zasilania 230V AC wchodzi¢ bedzie
zasilanie z istniejacej wewnetrznej instalacji elektrycznej na terenie projektowanego
budynku, a takze dodatkowo zasilanie awaryjne z akumulatora 12V.

1.3. Okreslenia podstawowe wystepujace w niniejszej SST

Wystepujace okreslenia w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujacymi
przepisami, normami oraz definicjami, podanymi w " Specyfikacja techniczna wykonania
1 odbioru robdt - czgs$¢ ogdlna”

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w "Specyfikacja techniczna wykonania
1 odbioru robot - czes$¢ ogdlna.
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot oraz ich zgodnosé
z dokumentacjag projektowa, specyfikacja techniczng, instrukcjami producentow
elementow instalacji i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

2. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WEASCIWOSCI
WYROBOW BUDOWLANYCH (MATERIALY)

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Przy wykonywaniu robot moga by¢ stosowane wylacznie wyroby o wiasciwosciach
uzytkowych umozliwiajacych spetnienie wymagan podstawowych, okreslonych w art. 5
ust. 1 pkt. 1 ustawy Prawo budowlane - dopuszczone do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego stosowania w budownictwie, a takze ze powinny by¢ zgodne
z wymaganiami okre§lonymi w dokumentacjach technicznych oraz w szczegdtowych
specyfikacjach technicznych.

Wykonawca robot powinien przedstawi¢ inspektorowi nadzoru inwestorskiego
szczegdtowe informacje o zréddle produkcji, zakupu materiatow 1 urzadzen
przewidywanych do realizacji robdt wlasciwie oznaczonych, posiadajacych certyfikat na
znak bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosci, deklaracj¢ zgodnos$ci z Polska Norma, a takze



inne prawnie okreslone dokumenty.

Kierownik budowy jest zobowigzany przez okres wykonywania robdt przechowywaé
dokumenty stanowigce podstawe ich wykonania, a takze o$wiadczenia dotyczace
wyrobow budowlanych jednostkowo zastosowanych w obiekcie budowlanym.

2.2. Stosowane materialy
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu instalacji alarmowej wg dokumentacji
technicznej sa min.:
. centrala alarmowa
. obudowa do centrali
. czujki cyfrowe
. czujki magnetyczne
. akumulator bezobstugowy otowiowo-kwasowy o napieciu 12V
. manipulatory LCD
. sygnalizator akustyczno-optyczny
. modut powiadamiania GSM
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Szczegblowe wyposazenie instalacji alarmowej podano w dokumentacji techniczne;.
Wszystkie w/w urzadzenia oraz wszelkie materialy muszg posiada¢ odpowiednie atesty
albo/i certyfikaty dopuszczajace do obrotu i1 stosowania.

2.3. Sktadowanie materiatow

Materiaty, urzadzenia 1 osprzet nalezy przechowywaé w pomieszczeniach zamknietych 1
suchych, przystosowanych do tego celu, przewietrzanych i dobrze o$wietlonych.

3. WYMAGANIA SZCZEG,(')LOWE DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN DO
WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH (SPRZET)

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, jaki nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robdt. Sprzet powinien by¢ zgodny
z wymaganiami okreslonymi w szczegotowych specyfikacjach technicznych dla
konkretnych rodzajow robot.

W przypadku braku odpowiednich ustalen w specyfikacjach technicznych niezbedna jest
akceptacja sprzgtu przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Jezeli w specyfikacjach
przewidziano mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu, Wykonawca uzgodni
z inspektorem nadzoru wybor sprzetu. Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru
inwestorskiego kopie dokumentéw potwierdzajagcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jakikolwiek sprzet, maszyny
1 urzadzenia niegwarantujagce realizacji umowy lub kontraktu mogg by¢
zdyskwalifikowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego i1 niedopuszczone do
realizacji robot.

3.2. Stosowany sprzet

Sprzet powinien odpowiada¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom w zakresie jakoSci
1 wytrzymato$ci oraz powinien posiada¢ wymagane parametry techniczne. Powinien by¢
ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich



przeznaczeniem. Elektronarzedzia (wiertarki, wiertarki udarowe, bruzdownice itp.)
mozna uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i1 wlasciwego
dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby
niepowolane.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU (TRANSPORT)

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkow transportu, ktore beda
okreslone w projekcie organizacji robot oraz jakie nie wplyng niekorzystnie na stan 1
jako$¢ transportowanych materiatéw. Srodki transportu powinny odpowiadaé
wymaganiom okreslonym w szczegotowej specyfikacji technicznej, jezeli gabaryty lub
masy elementow konstrukcyjnych lub urzadzen wyposazenia wymagaja specjalistycznego
sprzgtu transportowego.

4.2. Transport materialow na plac budowy

Srodki i urzadzenia transportu powinny byé odpowiednio przystosowane

do transportu urzadzen 1 materialow, niezbednych do wykonania robot objetych
dokumentacjg techniczng. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ materialty przed
przemieszczaniem w taki sposob aby zapobiec ich uszkodzeniu. W czasie transportu,
zaladowania 1 wyladowania oraz skladowania materialow nalezy przestrzega¢ zalecen
wytworcy.

Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen 1 aparatow na stanowisko montazu bezposrednio

przed montazem, w celu uniknigcia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu
budowy.

5. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa lub kontraktem,
za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa i wymaganiami specyfikacji technicznych,
projektem organizacji robot oraz poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego

5.2. Kolejnos$¢ wykonywania robot
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do akceptacji projekt
organizacji 1 harmonogram robot.

5.4. Montaz instalacji

5.4.1. Montaz elementow instalacji alarmowej

Wszystkie elementy instalacji nalezy montowa¢ wg. zasad standardowych,
z uwzglednieniem uwag zawartych w dokumentacji technicznej oraz w instrukcjach
montazu producentdw mocujac je odpowiednio, standardowo do podioza.

5.4.2. Oznaczenia identyfikacyjne

Wszystkie czgéci skladowe instalacji alarmowej nalezy wyposazy¢ w oznaczenia



identyfikacyjne. Oznaczenia powinny zapewni¢ jednoznaczng identyfikacje kazdego
elementu instalacji. Takie elementy instalacji jak manipulatory, czujki itp. nalezy
odpowiednio 1 trwale oznaczy¢. Szczeg6Olne elementy instalacji muszg by¢ oznaczone
specjalnie, tak jak wymagaja tego odpowiednie przepisy.

5.4.3. Elementy mocujace

Wszystkie elementy mocujace, korytka kablowe, listwy instalacyjne, rurki instalacyjne,
uchwyty, wsporniki itp. powinny by¢ systemowe.

Nie dopuszcza si¢ elementow wykonywanych na budowie z przypadkowego materiatu.
Mocowania 1 otwory w elementach konstrukcji budowlanych musza by¢ koordynowane
z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego robot budowlanych.

Ewentualne, robocze, systemowe rozwigzania mocowan dla instalacji alarmowej musza
by¢ opracowane rysunkowo i przedstawione do zatwierdzenia przez zespdt projektowy
lub Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

6. KONTROLA, BADANIA I ODBIOR ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot, jakos¢ materiatow 1 urzadzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ ewentualnego
pobierania probek i badania materialow 1 robot. Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy
przedstawienie do aprobaty inspektorowi nadzoru inwestorskiego programu zapewnienia
jakosci zawierajagcego wykaz uzywanego sprzetu 1 narzedzi, sposob 1 procedure
przeprowadzania pomiarow i badan, sposob postgpowania z materiatami, itp.

6.2. Czynnosci kontrolne etapowe
Czynnosci kontrolne etapowe obejmujg sprawdzenie jakosci wykonania czg$ci instalacii,
a zwlaszcza robot zanikajacych.

Nalezy uwzgledni¢ migdzy innymi:
- sprawdzenie ciggtosci zyl przewodow
- pomiar rezystancji izolacji przewodow
- pomiar poziomow 1 jakosci sygnatow

W miar¢ postepu robdt wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich
niezbe¢dnych prob i pomiaréw dla kolejnych fragmentow instalacji.

Wykonanie odnos$nych préb powinno by¢ niezwlocznie odnotowane w dzienniku
budowy.

6.3. Czynnosci kontrolne koncowe

Po zakonczeniu robodt nalezy sprawdzic:
- zgodno$¢ wykonania instalacji alarmowej z dokumentacja techniczng
oraz z ewentualnymi zmianami zapisanymi w dzienniku budowy, a takze
zgodnos¢ z przepisami szczegdtowymi, instrukcjami producentow,
odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedzg techniczna,
- jako$¢ wykonania instalacji alarmowej,
- spetnienie przez instalacje¢ wymagan w zakresie minimalnych
dopuszczalnych poziomoéw sygnatu oraz jego jakos$ci



- zgodno$¢ oznakowania z Polskimi Normami.

W przypadku nie zadowalajacej jakosci robot lub uzytych materiatow wykonawca bedzie
musiat wykona¢ na wlasny koszt niezbgdne poprawki i wymiany instalacji.

Przed oddaniem do uzytku wykonawca powinien dokona¢ uruchomienia instalacji
1 zademonstrowa¢ jej prawidlowe dziatanie zgodnie z dokumentacja techniczng
1 specyfikacja techniczng.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

Zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. przedmiar
robdt powinien zawierac zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych,
z wyliczeniem i zestawieniem ilo$ci jednostek przedmiarowych. Spis dziatéw przedmiaru
robot powinien przedstawia¢ podziat robot w danym obiekcie wedlug Wspolnego
Stownika Zamowien. Dalszy podziat przedmiaru robdt nalezy opracowaé wedlug
systematyki ustalonej indywidualnie

lub na podstawie systematyki stosowanej w publikacjach zawierajacych normy naktadow
rzeczowych. Tabele przedmiaru robot powinny zawieraé pozycje przedmiarowe
odpowiadajace robotom podstawowym.

Ogoblne zasady obmiaru robot dotyczg uméw z wynagrodzeniem kosztorysowym
wykonawcy. Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres robdot wykonywanych
zgodnie z dokumentacjg projektowai specyfikacjg techniczng, w jednostkach ustalonych
w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
inspektora nadzoru inwestorskiego o terminie 1 zakresie obmierzanych robot.
Powiadomienie powinno nastapi¢ na co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wszystkie wyniki obmiaru wpisywane sg do ksigzki obmiaréw. Ksigzka obmiarow jest
niezbedna do udokumentowania wykonanych robot wulegajacych zakryciu lub
zanikajacych. Jakikolwiek btad lub opuszczenie (przeoczenie) w ilosciach podanym w
przedmiarze lub w specyfikacji technicznej nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich robot. Korekta ewentualnych btedow lub pominigtych pozycji w
przedmiarze wymaga pisemnego wystapienia Wykonawcy i akceptacji przez inspektora
nadzoru inwestorskiego, po porozumieniu z Zamawiajacym, jezeli zawarta umowa o
wykonaniu robot nie stanowi inaczej. Obmiaru wykonanych robdt dokonuje kierownik
budowy. Podstawg dokonywania obmiarow, okreslajaca zakres prac wykonywanych w
ramach poszczegolnych pozycji, jest przedmiar robdt, bedacy integralng czgscia
dokumentacji projektowe;.

Jednostkg obmiarowq jest :
- [m] dla przewodoéw i niektorych elementow osprzet elektroinstalacyjnego
montazowego
- [szt] dla zastosowanych niektérych elementoéw instalacji i niektorych
elementéw osprzet elektroinstalacyjnego montazowego
- [kpl] dla manipulatoréw, czujek, central czy sygnalizatorow



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Wystepuja nastepujace rodzaje odbiordéw: odbior czesciowy, odbidr etapowy, odbior
robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu, odbiér koncowy, odbidr po okresie rekojmi,
odbidr ostateczny (pogwarancyjny). Ponadto wystepuje odbidr instalacji 1 urzadzen
technicznych. Zasady odbioréw robot moze okresla¢ umowa o roboty budowlane.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Wszystkie czgsci robot zanikajace oraz ulegajace zakryciu takie jak uktadanie przewodow
pod tynkiem itp. musza by¢ zgtaszane przez Wykonawce do odbioru przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

8.3. Zasady ostatecznego odbioru robot
W czasie ostatecznego odbioru robot, przy przekazywaniu instalacji
do eksploatacji Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ Zamawiajagcemu nastgpujace
dokumenty:
1) Oswiadczenie Kierownika Rob6t o zgodno$ci wykonania robot z
dokumentacja techniczng 1 obowigzujacymi przepisami
2) Dokumentacje¢ Projektowa z naniesionymi poprawkami
powykonawczymi
3) Dziennik budowy (jezeli wystepuje jako odrgbny dla przedmiotowych
robot)
4) Protokoly wszelkich wymaganych badan i pomiarow
5) Certyfikaty, aprobaty techniczne na urzadzenia i wszelkie inne wyroby
zastosowane w instalacji (systemie)
6) Dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje
obslugi, programowania i konserwacji zainstalowanych urzadzen.

9. ROZLICZENIE ROBOT

Rozliczenia za wykonane roboty dokonywane beda na podstawie $Swiadectw platnosci
wystawionych przez wykonawce 1 akceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
Przej$ciowe §wiadectwa platnosci sg wystawiane przez wykonawce 1 akceptowane przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego na podstawie ,,Wykazu robot wykonanych
czgsciowo".

Podstawa ptatnosci beda ceny jednostkowe poszczegdlnych pozycji zawarte
w kosztorysie ofertowym, bedacym zalgcznikiem do umowy. Zasady rozliczania
1 ptatnosci za wykonane roboty okreslone zostang w umowie na wykonanie robot.
Podstawa rozliczenia robot (ptatnosci) jest cena jednostkowa skalkulowana przez
Wykonawce za jednostke obmiarowa dla danej pozycji kosztorysu.

Cena ta bedzie pelnym wynagrodzeniem za dostarczenie i1 utozenie wszystkich
materiatdéw uzytych do budowy instalacji alarmowej objetej dokumentacja techniczna,
uzycie sprzetu 1 wszystkie inne czynnosci niezbedne do nalezytego wykonania robot.

Cena budowy obejmuje:
- roboty pomocnicze i przygotowawcze
- dostarczenie materiatow
- montaz przewodow



- montaz osprzetu (elementdw instalacji)

- montaz osprz¢tu instalacyjnego, montazowego (mocujacego)
- montaz kompletnej aparatury

- montaz kompletnej centrali

- montaz czujek 1 manipulatorow

- wykonanie wszelkich badan i pomiarow

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Przepisy prawne

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane z p6zniejszymi
zmianami.

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. Prawo Zamo6wien Publicznych

- Ustawa z dnia 22 sierpnia 1997 r. o ochronie os6b i mienia

- Ustawa z dnia 29 sierpnia 1997 r. o ochronie danych osobowych

- Ustawa z dnia 22 stycznia 1999 r. o ochronie informacji niejawnych

- Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 18 pazdziernika 2005 r. w
sprawie organizacji i funkcjonowania kancelarii tajnych

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w
sprawie szczegotowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowe;,
specyfikacji technicznych, wykonania i odbioru robot budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej 1 Budownictwa z dnia
14 grudnia 1994 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie z p6zniejszymi zmianami

10.2. Polskie normy
- PN-EN 50132-7:2003 Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach. Cz¢$¢ 7: Wytyczne stosowania

10.3. Opracowania
- Warunki techniczne wykonania 1 odbioru rob6t budowlano-
montazowych, tom V Instalacje elektryczne MGPIB, COBR
"ELEKTROMONTAZ".
- Wybrane artykuty tematyczne z fachowych pism branzowych.
- Dokumentacje techniczne, instrukcje montazu programowania i obstugi
zastosowanych urzadzen, aparatow, osprzetu 1 innych materialow.
- wytyczne producenta systeméw alarmowych SATEL



