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Oznaczenie kodu wedtug Wspolnego Stownika Zamowien (CPV)

ROBOTY ROZBIORKOWE




1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru robot, zwigzanych z rozbidrka 1 demontazem posadzek,
glazur, tynkow, Scianek dzialowych, stolarki okiennej 1 drzwiowej oraz instalacji.

1.2.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych
z rozbiodrka nastgpujacych elementow:
— demontaz instalacji,
— skucie glazury, demontaz posadzek betonowych,
— demontaz stolarki,
Asortyment 1 zakres robot zostat okreslony w przedmiarze.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET
Do wykonania robot zwigzanych z rozbidrka elementéw budynku moze by¢ wykorzystany
sprzet podany nizej:
— miotki o masie do 5 kg,
— przecinaki,
— elektryczne pily katowe do stali 1 do drewna,
— samochody samowytadowcze,
— reczny sprzet do robot rozbidrkowych,
— rusztowania warszawskie,
—  rynny zsypowe.
— miloty udarowe,

4. TRANSPORT

Zaladunek 1 transport wewnatrz budynku — reczny. Na zewnatrz transport samochodem do
wywozu kontenerow do miejsca sktadowania.

Materiat z rozbiorki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane
przez Wykonawce 1 zaakceptowane przez Inspektora. Wybdr srodka transportu zalezy od
warunkéw lokalnych. Przy ruchu po drogach publicznych, pojazdy powinny spetniaé
wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie, wymiardéw tadunku i innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT
Projektowana adaptacja 1 przebudowa realizowana bedzie z zachowaniem wszystkich §cian
zewnetrznych 1 wewngtrznych w obrebie istniejacego budynku oraz wszystkich stropow.
W pierwszej kolejnosci nalezy odlaczy¢ zasilanie weztdéw w prad 1 wode 1 zdemontowad
elementy instalacji sanitarnej. Nastepnie skuwamy posadzki i1 fragmenty glazury oraz tynki.
Wszystkie elementy przeznaczone do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ demontowane
bez powodowania zbednych uszkodzen 1 przewiezione na miejsce sktadowania do czasu ich
ponownego uzycia. Bezuzyteczne elementy 1 materialy powinny by¢ pocigte na mniejsze
elementy 1 wywiezione w miejsce wskazane przez Wykonawce 1 zaakceptowane przez
Inspektora.



Elementy konstrukcji przeznaczonej do ponownego wbudowania uszkodzone w trakcie robot
rozbidorkowych, zostana naprawione (jezeli Inspektor uzna, Ze naprawa jest niemozliwa) lub
wymienione na nowe na koszt Wykonawcy. Roboty wykonywa¢ z rusztowan warszawskich.
Przed rozpoczeciem robot uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru sposdb wykonania robot,
zachowania bezpieczenstwa podczas wykonywania robét 1 zabezpieczenia stanowiska pracy
po wykonaniu robot.

Roboty wykonywa¢ narzedziami 1 maszynami gwarantujacymi bezpieczenstwo konstrukcji
budynku, jak i 0s6b wykonujacych prace rozbidrkowe. Przed rozpoczgciem robot sprawdzi¢
czy w demontowanych elementach nie znajdujg si¢ czynne instalacje.

6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzanie jako$ci robot polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonanych robot
rozbiérkowych oraz stopnia uszkodzenia elementdw przewidzianych do powtdrnego
wykorzystania.

7.  OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa robdt zwigzanych z rozbidrka elementow jest:
a) dla wyburzanych posadzek i glazur wraz z wywozem — metr sze$cienny [m’],
b) dla demontowanych $cianek— metr szescienny [m’].

8.  ODBIOR ROBOT
Roboty zwigzane z rozbiorka elementow podlegaja odbiorowi robdt zanikajacych.
Sprawdzeniu i odbiorowi podlega:
— wykonanie robot,
— dokumenty utylizacji robot,
— dokumenty przekazania materiatéw z demontazu uzytkownikowi,
— stan techniczny elementow konstrukcyjnych pozostawionych do wykorzystania, ktore
sasiadujg z rozebranym elementem.
W wyniku odbioru nalezy:
— sporzadzi¢ protokot stanu technicznego pozostawionych i zdemontowanych elementow,
— sporzadzi¢ protokot odbioru robot.
Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robdt daty wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy
uzna¢ za zgodne z wymaganiami ST 1 PB.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ptatno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych zgodnie z obmiarem po
odbiorze robot. Cena jednostkowa robot zwigzanych z rozbiorkg budynkdéw obejmuje:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— wykonanie rozbiorki,
— przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki w celu ponownego jego uzycia,
— zaladunek 1 odwiezienie na miejsce skladowania materialow przeznaczonych do
pdzniejszego wykorzystania,
— zaladunek 1 wywiezienie nieprzydatnych materiatow z rozbiorki,
— zabezpieczenie terenu robot,
— uporzadkowanie terenu budowy i stanowisk roboczych.



